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A seguranca alimentar e energética estd associada a sustentabilidade dos sistemas de produgéo
e requerem controle de pragas para viabilizar em escala a producéo de alimentos, fibras e
energia. De forma a atender essa importante drea, a Embrapa Instrumentacéo (Laboratério de
Pulverizacdo Agricola de Preciséo) e a Universidade de Sdo Paulo (Laboratério de Controle do
Departamento de Engenharia Elétrica da Escola de Engenharia de Sao Carlos), em parceria,
projetaram e construiram um Sistema de Desenvolvimento para Pulverizadores Agricolas (SDPA),
incluindo a aplicacdo de taxa variada. Essa infraestrutura foi projetada e desenvolvida levando
em conta o conceito de uma plataforma avancada baseada no uso de sensores e atuadores em
uma rede embarcada que permite a concepgéo de novas arquiteturas de méquinas inteligentes
para a aplicagdo de insumos agricolas liquidos. Este trabalho, desenvolvido em nivel de estédgio
ndo obrigatério, apresenta a automagdo de uma esteira para coletar espectros de gotas em
papeis hidrossensiveis, utilizando um barramento CAN (Controller Area Network Bus) para o
controle da velocidade de um motor que viabiliza emular movimento de tratores no SDPA,
podendo operar de 0,5 km/h a 25,0 km/h. Tal iniciativa permitiu reduzir a quantidade de
fiacdo, utilizando um protocolo de comunicagéo rdpido e robusto. Este sistema utiliza uma placa
STM32F103C8T6, que contem um microprocessador Cortex-M3 de 32bits, baseado em uma
arquitetura ARM (Advanced RISC Machine) e que opera com frequéncia de trabalho de 72 MHz.
Essa placa é responsdvel por receber os dados da rede CAN e realizar o controle do inversor de
frequéncia, que alimenta o motor trifdsico de 1,5 cv para movimentar a respectiva esteira. Além
disso, também ¢é utilizado um encoder E40S6-1024-3-T-24, de 3 bits e 1024 pulsos por
revolugdo, no eixo do motor, de modo que a placa STM32 possa realizar leituras em tempo real,
calcular a posigdo e a velocidade da esteira e retornar estes dados a rede CAN, para que sejam
utilizados no controle e visualizados na interface homem-mdquina do SDPA, que opera em
ambiente LabVIEW.
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