
PROJETO MECATRÔNICO DE UM ROVER PARA APLICAÇÃO NA  
ANÁLISE DE SOLOS USANDO TECNOLOGIA LIBS - PARTE I

J.F. Archila1, I.L. Argote1, V. A. H. Higuti 1, O.E. Rueda1, L.A.B. Marão1, M. Campos2, K.S.G. Silva2, V. Vanhalst1, 
L.A. Neto1, P. Tiberon1, J.L. Saavedra1, J.F. Espinosa1, J.P.M. Galdames1, D.V. Magalhães1,  

D.M.B.P. Milori2, M. Becker1

 
 

 

 

Resumo

tipo rover
Laser-

induced breakdown spectrometry). rover, 
rover

Palavras-chave: rover

MECHATRONIC PROJECT OF A ROVER APPLIED TO SOIL ANALISYS USING LIBS TECHNOLOGY 

PART 1

Abstract: 

rover

Keywords: 

1. Introdução

 

-

-

siagro-2014.indb   119 16/12/14   18:27



J.F. Archila, I.L. Argote, V. A. H. Higuti , O.E. Rueda, L.A.B. Marão, M. Campos, K.S.G. Silva, V. Vanhalst,  
L.A. Neto, P. Tiberon, J.L. Saavedra, J.F. Espinosa, J.P.M. Galdames, D.V. Magalhães, D.M.B.P. Milori, M. Becker

120

rover, 

2. Materiais e Métodos

Pesquisa e analise das informações Tarefa
Entorno

Modelagem cinemática e dinâmica do robô
Computer Aided Design Computer Aided Engineering Simulações CAD, CAE

projeto eletrônico projeto de controle
Projeto da interface de controle Integração mecatrônica

Fabricação do robô

rover.
rover

Pesquisa e 

analise 
das

informações

Modelos 
cinemáticos e 
dinâmicos do 

robô

Simulações

CAD, CAE.

Projeto da 

interface 

de controle 

Projeto
mecânico

Projeto
eletrônico

Projeto
de controle

Integração

mecatrônica
Fabricação

do robô

Estrutura Atuadores Eletrônica

Montagem
e provas 

Entorno
Tarefa

Planeamento 

de trajetorias

rover 

3. Resultados e Discussão

rover -

rover

rover

siagro-2014.indb   120 16/12/14   18:27



PROJETO MECATRÔNICO DE UM ROVER PARA APLICAÇÃO… 121

rover -

possível alterar certos sistemas do rover
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