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No campo agricola, a automatizacdo de coleta de dados nao esta tdo desenvolvida como
nas areas urbanas e industriais. Visando o aperfeicoamento da coleta de dados na area
ambiental, estuda-se a utilizacdo de redes de sensores sem fio (RSSF) e computacao ubiqua
para os sistemas de monitoramento e controle no campo. A utilizacao de redes de sensores
sem fio vem sendo amplamente utilizada na area industrial e recentemente implementada
na area agropecudria. Tais sensores estdao sendo utilizados com a funcao de realizar a
coleta dos dados de um determinado experimento, e através da rede sem fio, realizar a
comunicacao destes sensores com uma base de dados, a qual serd responsavel pela andlise
destas informacoes e pelo envio do comando adequado aos atuadores do processo. A
agricultura de precisdao € uma técnica relativamente recente que vem sendo aplicada na
agricultura mundial, que consiste no uso otimizado de recursos baseados na coleta e
andlise de dados em campo. Deriva é tudo aquilo que nao atinge o alvo durante a
aplicacao, e para o caso da pulverizacao, aquilo que é carregado pelo vento para fora da
area planejada. Além dos prejuizos diretos ao produtor que realiza a pulverizacao, a deriva
provoca danos a culturas sensiveis adjacentes a area de aplicagcao, contaminacao de
alimentos, ar e 4gua, apresenta efeitos prejudiciais a salude, e seguranca do ser humano e
dos animais. Pensando em minimizar os efeitos da deriva em campo, escolhemos utilizar
um sensor de umidade ja existente, desenvolvido pela Embrapa Instrumentacao, para
controle do gotejamento da pulverizacao, orientando o piloto da aeronave através de um
sinal visivel para corrigir sua rota e melhorar o aproveitamento do produto. O sistema de
deteccao da deriva de pulverizacao aérea é constituido de um conjunto de até 30 sensores
de gotas de pulverizacao instalados em torno do perimetro da area a ser pulverizada. A
tolerancia da deriva determinard a distancia entre o alinhamento dos sensores e a cultura.
Para a recepcao do sinal na aeronave, utilizou-se uma barra com leds que acende ao
receber o sinal de gotejamento no sensor. O acendimento do led na faixa em que o piloto
esta sobrevoando indica que sua trajetoria se encontra bem definida, pois ndo ha aplicacao
fora da area estabelecida no plano de voo feito pelo piloto. Se, por ventura, um led fora da
rota ascender, significa que sua trajetéria de voo deve ser corrigida, pois um sensor fora do
plano esta recebendo o produto, e a aplicacao na faixa desejada pode estar comprometida.
Com o estudo e a resposta do funcionamento do sensor, pode-se concluir que o sistema
planejado para a presente simulacao atende aos objetivos, uma vez que seu custo para a
implementacao é relativamente baixo e de simples utilizagao.
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