
(;ONTKO!.fr; AlfTUMAÏ l /A ti0 ÍIA(ÍA UM MAN i I>ULAI>OK MECÂNICO COM Tf<[>S ^^AliS }))•-

t.tfii'.Ki)AÍl[-;

MAi^TTO, L.A. ~ Aluno i''l--.S(;-1!^ i', Pfíj). K 11't. r i c i (.fade , S;io Crti-loy. SP.

CRUVINKL, P-K. - C^ínjni s;i(!(^r , UAillU A- h.NlSKA PA , Soo Cíiriu-i. S^.

O prf.l^eiit.i.1 jKOjctu «j>tpt.('fittí COniü olijetivo cuntrolar de forma /mto~

(na 11 zadfi um uiflni p u l (i d o r nifcajj i co cotn t i e y g ra u 3 de 1 i he r (ï ad e .

Ta .1 controla e e fí- L i vado pela i ti te r;içao ha ffiwfi re e s o f t-w a re u t: i l i

/-üinlo-se nxjl u r ü 9 de ^,)^ ',0 , ;'iicuitoa dü tücnoluy i a 'l t'L, i n E er f üc e píf ra l y"

i ft j)/) r a <;ünmi» l <: r» i; ;i u u< j ! i /^nntu c i i; c u i to i n tL-^raiio 8255 e programa e [n li n

^ua^ern ayseuiMy (io m i c rop t-m-e ü .^fldú c 80Ü5 atfòvés dü cart.ao CI'/M.

Por «u! ro imlo, ;i fontt.' itL- ^ l initíi) (. n^ao \>»rü os ifiolúrtía de psasü í-oi

pi-i-> j c- t afia v i ;j;nntu a (H^.-^Í i i; i ] i Jaiie <!& uso com c o i- r o n tu s fie a E é d ü z. cimpfre5

e Eensao c!e Ate du/^ volts se ] üc i oiicivc i s ^or chaves.

O c o (i i i o} e dr) f r p ((ne !ic i a r) e c i ia ve;)t!ifii i o d ü s tas f s dos mo t. o t- e s < l c

passo e se]eclonndo por softwaie bfin cniiio a nivcrriao do seiiti(io fie r PC.)

Cão.

'•:MliKAIiA-t!/\i'iJIA

iíua : X v (itl No vem b ro , i ^ ri 2 - r(.'u l. ro - Ü a u (.'ri r ] f) s - S . I'



CONTROUL Alt'1 OMAT !/,Ai)0 PAKA il!-1 MAN UÏ|flADOii Nl^CANiCO COM Tf^S (';KAIIS )i^

UÍlÍ'Hl)AP!-'.

MAi^TH), !-;.A. - Atiiiiü l-!i.S(.;-USP, P^[>. V. íe l f icïdaJe , Soo Carlos, SP.

CKUVINí.-;L, P.K. - í>tíy<juiljctd«r, ÍIAIJD Í A~ fcMBl-iAPA , São Carlos, S<P.

O prcMfnttí {.irojfio »{*r c'Ht.-u t a como oiijetivo cuotrolar dfí forma auto-

ma t i ï. fï â a um mfn-i i p u Í a d o r iii^c^iii cu com t ï e 3 grftuy tia l i l>tí rdtíde .

Ta^ controle e efetivaíio pela inter^çao Íiarclware e aoftware utll.í

•t niïà o -~ 8 e mo l i> ï ü s d t* p ti a .10 , í' i !<•(!) toa <Íe l, e c n o lü^i a TIL , i n t er t y c e píi i~a l tí-

ift partí <;üfiiuuj c riçíiu u<t jt J i zmiiio circuito Kite^r^fio 8^55 e programa em 1 j n

guageí» asaeiiiE^Íy (io mi c toproce s âadOí- ÜOÜ5 através do cactào CP/M,

Po r <m r r o l <]<!o ^ et í ou Lê tle tí l ï iiitíii (. r^-ao pr) ra 09 uio l: ü rés de passo foi

jirojc iada VIÍXHKÍO a jK^4 y Jt [) i Í nJ üde de uso coffi corcentes cie até dez empereg

e tensão áe. ate (toze voltg sei ec i ormvei s por ciiiaves.

O controle àa Frtíf|ufíucia de chaveümeuto dag Eases dos motoces {lê

passo e seleciionmío püt- softwace IXÏIT) conio a iDversão cto sentido de . rola

cão. ^

l::NnKAl-iA-UAIil)fA

iíua: Xv de Novemt)ro. i^52 - centro ~ São Carios-S.P.


