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REVISAO DO PROCESSO DE COMUNICACAO ENTRE O CONTROLADOR DE
TAREFA (TASK CONTROLLER) E UM IMPLEMENTO ISOBUS

| Robson Rogério Dutra Pereira’, Felipe Alves Cavani’, Eduardo Paciéncia Godoy’, Arthur José
. Vieira Porto, Ricardo Yassushi Inamasu’

| RESUMO

}_ O recente crescimento da utilizagdo de tecnologias de automagio e eletronica
i embarcada em maquinas e implementos agricolas tem demonstrado um novo paradigma na
area agricola. Novas praticas relacionadas com a Agricultura de Preciséo tém demandado um
grande nimero de pesquisas em sensores e redes de comunicagdo embarcadas para aquisigdo
de dados em campo e controle dos dispositivos utilizados. A principal tendéncia entre os
| protocolos de comunicagdo existentes para eletronica embarcada em maquinas agricolas € o
|. . Controller Area Network (CAN). A norma ISO 11783 (ISOBUS) representa a padronizagfo
| do protocolo CAN para aplicagdes em mdquinas e implementos agricolas e atualmente
i constitui o principal alvo de implementagio e desenvolvimento. Este trabalho apresenta a
revisdo da norma ISO 11783 da comunicagio entre Controlador de Tarefa (Task Controller —
| TC) e um implemento que pode realizar a aplicagdo de insumo agricola com Tecnologia a
Taxa Variada (Variable Rate Technology — VRT). Sob este contexto e diante da necessidade
! de se difundir a pesquisa sobre a norma ISOBUS no meio académico brasileiro, este artigo
- ‘ . tem o objetivo de gerar uma documentagio de referéncia para orientar trabalhos de pesquisa e
| desenvolvimento de maquinas e implementos agricolas.

||  PALAVRAS — CHAVE: ISO 11783, ECU (ELECTRONIC CONTROL UNIT), VRT
|| (VARIABLE RATE TECHNOLOGY)

L

' Eng® Eletricista, MSc. Eng* Mecinica, EESC — USP, robsondutra.pereira@gmail.com

? MSc. Eng® Mecinica, Doutorando em Eng® Mecinica, EESC — USP, fecavani@gmail.com

* MSc. Eng® Mecinica, Bolsista de Doutorado FAPESP, EESC — USP, epgodoy@yahoo.com

* Dr. Eng* Mecinica, Professor Titular da EESC — USP, ajvporto@sc.usp.br

* Dr. Eng* Mecinica, Pesquisador da Embrapa Instrumentago Agropecudria de

Sédo Carlos-SP, ricardo@cnpdia.embrapa.br

54 B O Y DS A At 1050 T 3 S SR AR R Y MNP



mailto:robsondutra.pereira@gmail.com
mailto:fcavani@gmail.com
mailto:epgodoy@yahoo.com
mailto:ajvporto@sc.usp.br
mailto:ricardo@cnpdia.embrapa.br

